
Умови 
навколишнього  
середовища 

Tемпература використання (℃)

Технічні 
параметри 

Моторний Механізм 

Моторний привод MOD -1 для NXB-125
1. Призначення

Електричний приводний механізм (моторний привод) серії 

MOD-1 використовує електронну технологію для 

дистанційного керування нормальною роботою модульного 

автоматичного вимикача, дозволяючи дистанційно включати і 

виключати. Мотор привод серії MOD-1 призначений для 

роботи із модульними  автоматичними вимикача серії 

NXB-125 1P і  має широкий  спектр застосувань. Мотор привод 

можна використовувати в базових станціях мобільного 

зв'язку, промислових системах керування живленням тощо.

2. Технічні дані

Висота (м)

Номінальна робоча напруга Ue (V) 

Ширина 

Час спрацювання

Монтаж 

Механічна зносостйкість 

Напруга ізоляції

Застосування 

Індикація 

Керування 

Встановіть регулятор [ручний / автоматичний] 
в автоматичний режим роботи, для 
дистанційного керування. Переведіть 
регулятор  [ручний / автоматичний] в ручний 
режим роботи, для ручного вкл./викл. 
вимикача.

Функція  передачі даних 
RS485 Modbus протокол,  швидкість 9600 bbs, 
код адреси 1-247. 

3. Габаритні і монтажні розміри (мм)

P- 001

Відносна вологість  

Дистанційний контроль,  дистанційне вкл./викл.

Індикатор вкл: нормальний стан; 
Індикатор викл: немає  напруги керування або 
знаходиться в ручному режимі керування 

-5℃～+40℃ 

Менше ніж 50% при  40 ℃ і до 90% при +20 ℃

Висота не повинна перевищувати  2000 м

DC48-60V 

27 мм 

викл ≤ 0,2 с, вкл≤ 0,5 с (без урахування затримки)

DIN-рейка

10 000 операцій, 3 операції/хв 

≥500В 
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